WZM-2H090MK iki Faz Step Motor Siiriiciisii

Ozet

WZM-2HO90MK iki faz step motorlar igin Uretilmistir. YUiksek
frekansl giris sinyallerini kabul edebilecek sekilde donatiimistir.
Akim kararhligi, ¢ok guglu parazit 6nleme kabiliyeti, cok basarih
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ylksek frekans performansi, yiksek baslangic frekansi, giris ve L_I},L_I : % w

cikis devresi izolasyonu, ayarlanabilir akim, kararli calisma,
yuksek dogruluk ve dusuk gurdltdli calisma igin 6zel olarak
Uretilmistir. 5A ve altinda, tim 34 frame motorlari rahatlikla
surebilir. Uriin, gdvdeye monte sogutucu ve fanli olarak
sunulmaktadir.
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Tdm dinyada; otomasyon, test, ol¢li, kalibrasyon, POS
makineleri, fatura yazicilar, endustriyel yazicilar ve frezelerde
yaygin olarak kullaniimaktadir.

LK

" ACHAD-BO0VI4A

WZM-2H090MK Siiriicu Karakteristiqgi

1.Maksimum akim 5A. Dip switch lerle 16 farkli akim ayarlayabilme.
"%‘:f*&
2.Entegre asirnm akim koruma devresi.
3.En dusuk toleransli ve en yuksek kalitede elektronik bilegenler.
4. Ayarlanabilir microstep ¢6zinurlGga.
Pulse/Tur Oranlart;
400,800,1600,3200,6400,12800,25600,51200,600,1200,1000,2000,
4000,8000,16000,32000

Microstep Dereceleri;
2,4,8,16,32,64,128,256,3,6,5,10,20,40,80,160

5. Tum giriglerde optik izolasyon

6. Sinusoidal motor faz akimi.



NPN Cikish Kontrol Unitesi icin Baglanti Semasi

CP+/CW+, DIR+/CCW+ ve EN+ sinyalleri icin kullaniimasi gereken pulse gerilimi 5VDC dir. 24VDC
sinyal kullaniimasi durumunda, uglara seri olarak 2KQ direng baglanmalidir.

5 —— CP+/C\W+
Pulse sinyall ————— CP-/CW-
+5y—— DIR+/CCW+
Direction Sinyali————— DIR-/ICCW-
Opsiyonel (+8V)—————  EN+
Opsiyonel Enable Sinyall———— EN-

40-600MAC Basleme

CP+/CW+ ()

CP-/CW-
DIR+/CCW+
DIR-/CCW-
EN+

EN-

CP+ Step sinyali + ucu
CP- Step sinyali - ucu
DIR+  Direction sinyali + ucu

DIR- Direction sinyali - ucu

EN+ Positive terminal of enable level signal

EN- Negative terminal of enable level signal

CW+ Positive terminal of positive direction step impulse signal
CW- Negative terminal of positive direction step impulse signal

CCW+ Positive terminal of reverse direction step impulse signal
CCW- Negative terminal of reverse step impulse signal



PNP Cikish Kontrol Unitesi icin Baglanti Semasi

CP+/CW+, DIR+/CCW+ ve EN+ sinyalleri icin kullaniimasi gereken pulse gerilimi 5VDC dir. 24VDC
sinyal kullaniimasi durumunda, uglara seri olarak 2KQ direng baglanmalidir.

Pulse sinyali————  CP+/ICW+
0V (5VDC Kaynak COM) —————  CP-/ICW-
Direction Sinyali—————  DIR+/CCW+
OV (BVDC Kaynak COM)————  DIR-/CCW.-
Opsiyonel Enable Sinyali———— ) EN+
0V (8VDC Kaynak COM)————  EN-

40-600MAC Basleme

CP+/CW+ ()

CP-/CW-
DIR+/CCW+
DIR-/CCW-
EN+

EN-

CP+ Pulse sinyali + ucu

CP- Pulse sinyali - ucu
DIR+  Direction sinyali + ucu
DIR- Direction sinyali - ucu
EN+ Enable sinyali + ucu
EN- Enable sinyali - ucu

Cw+  Up/Down tipi kullanimda Up sinyali + ucu
CW- Up/Down tipi kullanimda Up sinyali - ucu
CCW+ Up/Down tipi kullanimda Down sinyali + ucu
CCW-  Up/Down tipi kullanimda Down sinyali - ucu



indikator ve Dip Switchler

Giig Gug Isigi (Yesil Isik), Hazir Degil (Kirmizi Isik)

Microstep Switch leri:1-4 arasi dip switchlerdir. Dip switch kombinasyonlarinin iligkili oldugu microstep
dereceleri asagidaki tablodadir.

Step number setting

1 2 3 4 dip switchleri Microstep Orani Adim Hassaiyeti
0000 2 0.9°
0001 4 0.45°
0010 8 0.225°
0011 16 0.11250
0100 32 0.05625 ©
0101 64 0.028125°
0110 128 0.0140625 ©
0111 256 0.00703125°
1000 3 0.6°
1001 6 0.3°
1010 5 0.36 °
1011 10 0.18°
1100 20 0.09°
1101 40 0.045°
1110 80 0.0225°
1111 160 0.01125°

5 nolu dip switch, Kontrol Gnitenizin pulse ¢ikis tipine gore ayarlanir. 0 konumunda Pulse/Dir, 1
konumunda Up/Down tipi ni segilir.

6 nolu dip switch, otomatik akim dislsu icin kullaniri. Otomatik akim dislsu devre alinirsa, motor
duragan halde iken, motorun gereksiz yere isinmasini dnlemek ve elektrik harcamasini 6nlemek
amaciyla akim yariya dusuralur. Motorun harekete baslangi¢ aninda, akim otomatik olarak ayarlanan
seviyeye cikar.

7-10 dip switchleri, akim ayari i¢in kullanilir. Dip switchlerden her biri motora génderilecek akimin bir
kismini belirler. (Ornek . 5A igin 7-10 arasi tiim switchler OFF pozisyonunda olmalidir.)

Akim ayari (off pozisyonunda 1 kabul edilir.)

7.switch 2.6A
8.switch 1.3A
9.switch 0.7A
10.switch 0.4A




Teknik spesifikasyonlar

Besleme: 40-60VAC

Uygun Motorlar: 12,5Nm ye kadar tiim 2 faz step motorlar

Suris Akimi: Akim ayari kullanilacak motorun, nominal akim degerinden daha diisik bir seviyeye
ayarlanmalidir. Aksi taktirde motorda agiri Isinma meydana gelebilir.

Siriis Yontemi : Sabit akimli, sinusoidal dalga.

Kontrol Sinyali Ozellikleri:

Pulse Genisligi 2psn den blytk olmalidir.
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Boyutlar:
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0 Konumu

Akim Genligi 8-15mA araliginda olmalidr.




